Техническое задание

на поставку серводвигателя

Приводное и электрическое оборудование 
 «Система компенсации весовой составляющей  штанг антенн».

Краткое описание. Стойка с поворотной консолью. Высота стойки 12 метров, вылет консоли 4 метра. На консоли установлена рельсовая направляющая, по которой перемещается  приводная каретка с подвесом в состав каретки входит платформенный датчик веса и два абсолютных энкодера для определения весовой составляющей штанги антенны и отслеживания отклонения подвеса в плоскости перпендикулярной горизонту. Точность определения весовой составляющей 0,02 кг., точность определения угла 0,05°. На консоли установлен намотчик с приводным оборудованием. Консоль и стойка имеют механическую связь посредством электропривода для обеспечения поворота консоли относительно стойки на угол в 160 градусов. Комплект шкаф электрический должен содержать оборудование и программное обеспечение позволяющее реализовать следующую логику и визуализацию работы системы: определить вес штанги, дать команду приводу намотчика поддерживать заданное усилие в тросе подвеса в динамике. По показаниям энкодеров обеспечивать вертикальное положение троса подвеса в двух плоскостях посредством задействования приводов перемещения каретки и поворота консоли. ПО должно обеспечивать управление как в ручном так, и в автоматическом режиме. Электрическое оборудование должно быть подобрано с запасом по мощности на 50% на случай дальнейшей замены серводвигателей на более мощные. Средство визуализации-сенсорная панель оператора, вмонтированная в шкаф управления (размер по согласованию с заказчиком, ориентировочно не менее 6 дюймов).
Требования к поставщику:
1. Предоставление сертификатов соответствия на выполнение работ и разработку ПО;

2. Использование лицензионного программного обеспечения;

3. Разработка схемы электрической принципиальной;
4. Наличие паспорта изделия (комплект шкаф);

5. Проведение пусконаладочных работ на заводе-заказчике;

6. Доработка ПО, по необходимости.

Технические характеристики и комплектность:

	№ п/п
	Наименование
	тип
	Кол-во
	Ед. изм

	1
	Приводное электрическое оборудование и система управления:
	
	
	

	
	а) Cерводвигатель “Mitsubishi Electric”
	HF-MP13B
Номинальная мощность  100Вт. Номинальный момент 0,32 Н*м. Максимальный момент 0,95 Н*м
	1
	шт

	
	б) Планетарный механизм“Mitsubishi Electric”

	GPT55-B14T-V0-P21-8

Код ля навешивания мотора P21;

D43=30;D44=46; D45=4,5;d42=8;
n2NGM=120 об/мин; T2ngm=7,4H*m; i=25.
	1
	шт

	
	в) Серводвигатель “Mitsubishi Electric”

	HF-MP23B
Номинальная мощность  200Вт. Номинальный момент 0,64 Н*м. Максимальный момент 1,9 Н*м
	1 
	шт

	
	г) Планетарный механизм “Mitsubishi Electric”


	GPT75-B14T-H-P20-14
Код ля навешивания мотора P20;

D43=50; D44=70; D45=5,8; D42=14; L42=30.

n2NGM=120 об/мин; T2ngm=14,9H*m; i=25.
	3
	шт

	
	д) Cерводвигатель “Mitsubishi Electric”
	HF-MP73(B)

Номинальная мощность  0,75кВт.  Номинальный момент 2,4 Н*м. Максимальный момент 7,2 Н*м
	1
	шт

	
	е) Планетарный механизм “Mitsubishi Electric”


	GPT90-B14T-V0-P12-19

Код для навешивания мотора P12;
i=50
	1
	шт

	
	ж)Комплект кабелей для подключения серводвигателя HF-MP13(B). “Mitsubishi Electric”
	Кабель датчика положения,

кабель тормоза, силовой кабель.
	1
	шт

	
	з)Комплект кабелей для подключения серводвигателя HF-MP23(B). “Mitsubishi Electric”
	Кабель датчика положения,

кабель тормоза, силовой кабель.
	1
	шт

	
	и)Комплект кабелей для подключения серводвигателя HF-MP73(B). “Mitsubishi Electric”
	Кабель датчика положения,

кабель тормоза, силовой кабель.
	1
	шт

	
	к) Платформенный датчик веса HBM 
	PW10AC3/150KG

Арт. K-PW10A-N-MR-150-N-6-A

Длина кабеля 6000мм.
	2
	шт

	
	л) Индуктивный трехпроводный датчик 

Autonics
	PRW12-4DP2
В стандартном корпусе с индикатором и кабелем 0,3м с разъемом 1, диапазон срабатывания 4 мм.
	5
	шт

	
	м)Разъем М12х1 и кабель Autonics
	CID3-5

Кабель 5 м с одним прямым разъемом, постоянный ток, 3 провода.
	5
	шт

	
	н) Индуктивный трехпроводной датчик 

Autonics
	PR30-10DP2 в стандартном корпусе 58 мм. С индикатором и кабелем 2000мм.
	4
	шт

	
	о) Энкодер абсолютного положения 
	Sendix 3651

Арт. 8.3651.2334.1311
	4
	шт

	
	п) Кабель к энкодеру абсолютного положения  Sendix 3651 “
	Длина кабеля 10м.
	2
	шт

	
	Комплект-шкаф электрический “Mitsubishi Electric”
	Компл-Ш

с оборудованием и программным обеспечением, включая монтаж оборудования и пуско-наладочные работы
	1
	шт


Приводное и электрическое оборудование 
 «Стойка для измерительного оборудования».

Краткое описание. 

Стойка для измерительного оборудования – вертикальная колонна высотой 11 метров. По колонне установлены рельсовые направляющие с блоком кареток, блок кареток связан с сервоприводом посредством зубчатого ремня для обеспечения вертикального перемещения кронштейна с измерительным оборудованием. Ход блока кареток по направляющим в диапазоне 800…10350 мм. Крайние положения хода блока кареток обеспечиваются программным управлением параметров движения сервопривода, а также дополнительно индуктивными датчиками конечного положения. Грузоподъемность блока кареток 50 кг, скорость подъема-опускания 0,5 м/мин. (предусмотреть дополнительно регулировку скорости от 0 до 10 м/мин. программным управлением).

 Комплект шкаф с электрическим оборудованием должен иметь выносной пульт оператора, длина кабеля пульта 5 метров, кнопки на пульте без фиксации, кнопки пульта оператора должны быть задублированы непосредственно на самом шкафе.

Электрическое оборудование должно быть подобрано с запасом по мощности на 50% на случай дальнейшей замены серводвигателей более мощными. 

Требования к поставщику:
7. Предоставление сертификатов соответствия на выполнение работ и разработку ПО;

8. Использование лицензионного программного обеспечения;

9. Разработка схемы электрической принципиальной;
10. Наличие паспорта изделия (комплект шкаф);

11. Проведение пусконаладочных работ на заводе-заказчике;

12. Доработка ПО, по необходимости.

Технические характеристики и комплектность:

	№ п/п
	Наименование
	тип
	Кол-во
	Ед.изм

	1
	Приводное электрическое оборудование и система управления:
	
	
	

	
	а) Cерводвигатель “Mitsubishi Electric”
	HF-MP73(B)

Номинальная мощность  0,75кВт. Номинальный момент 2,4 Н*м. Максимальный момент 7,2 Н*м
	6
	шт

	
	б) Планетарный механизм“Heytec”


	GPT90-B14T-Н-P12-19

Код для навешивания мотора P12;

i=50.
	6
	шт

	
	ж)Комплект кабелей для подключения серводвигателя HF-MP73 (B). “Mitsubishi Electric”
	Кабель датчика положения,

кабель тормоза, силовой кабель.
	6
	шт

	
	л) Индуктивный трехпроводный датчик 

Autonics
	PRW12-4DP2

В стандартном корпусе с индикатором и кабелем 0,3м с разъемом 1, диапазон срабатывания 4 мм.
	12
	шт

	
	м)Разъем М12х1 и кабель Autonics
	CID3-5

Кабель 5 м с одним прямым разъемом, постоянный ток, 3 провода.
	12
	шт

	
	Комплект-шкаф электрический “Mitsubishi Electric”
	Комплект-шкаф электрический с выносным пультом оператора (длина кабеля 5 метров) и программным обеспечением, включая монтаж оборудования и пусконаладочные работы
	6
	шт


Сроки поставки: 100 дней.

Условия поставки.

1. Требования к гарантии: 

Гарантийный срок поставщика и изготовителя на поставляемое оборудование составляет не менее  12 (двенадцать) месяцев со дня ввода в эксплуатацию.  Ввод оборудования в эксплуатацию производится специалистами ЗАКАЗЧИКА.

Если в течение срока гарантии оборудование окажутся дефектным, ПОСТАВЩИК по требованию ЗАКАЗЧИКА в течение 10 дней без какой-либо дополнительной оплаты со стороны ЗАКАЗЧИКА должен устранить обнаруженные дефекты путем замены дефектного оборудования новым. Гарантийный период для оборудования, которое оказалось дефектным, продлевается на период простоя до устранения.
2. Условия доставки 

Доставка оборудования осуществляется гражданами РФ на условиях поставки DDP г.Красноярский Край, г.Железногорск, ул. Загородная 11, АО «ИСС».

3. Требования к упаковке оборудования

Оборудование должно быть поставлено в упаковке, обеспечивающей полную сохранность от всякого рода повреждений и коррозии при перевозке его  смешанным транспортом, с учетом нескольких перегрузок в пути, а также длительного хранения в условиях жаркого лета и холодной зимы. 

Упаковка должна быть приспособлена как к крановым перегрузкам, так и перегрузкам ручным способом, на тележках и автокарах.

Упаковка должна содержать маркировку (наименование и количество единиц оборудования, вес брутто и нетто, габарит и т.д.), 

4. Прочие условия 

Поставляемое оборудование должно быть:

· свободно от прав третьих лиц;

· не бывшим в эксплуатации и не выставочным образцом;

· комплектным, работоспособным и готовым к эксплуатации.

