
Датчик положения вала 

Сечение А-А

Шпиндель можно поднять только с помощью всех 3 рым-болтов

Для подъема

Неокрашенная поверхность для клеящейся  маркировки 

Неокрашенная поверхность для маркировки

 Внимание: не окрашивайте антистатические щетки и соответствующие рабочие поверхности 

Правый поворот

Охлаждение двигателя изнутри

Охлаждение двигателя снаружи

Среднее
Давление
Расход
Добавки

Вода

Протечка

Протечка

Охлаждение внутри инструмента

Продувка воздухом изнутри

Продувка воздухом снаружи

Давление
Ширина 
фильтрующей 
сетки
        Поток 
          воздуха

Охлаждение внутри инструмента
  Давление

Средняя чистота 
Ширина фильтрующей сетки

более подробные технические данные см. в инструкции по эксплуатации

Источник питания

   Энкодер и температура двигателя 

Разрешение 

Ротационное соединение

соединительный разъем 

Щиток, одетый на гнездо

Внимание:
В  систему управления Сименс может поступать только сигнал KTY84 (см. инструкцию по эксплуатации) 

Датчик

Датчик положения вала 

соединительное устройство

Данные по оси Y

асинхронные

Данные   

асинхронные

Скорость
Частота
Мощность
Напряжение

Ток
Момент

  Скорость
Частота
Мощность
Напряжение

Ток
Момент

окрашивание

маркировка
 Скорость

Рабочее положение Вертикальная носовая часть направлена вниз 

Разгон 
радиальный 

   осевой 

Инерция всех вращающихся частей
Качество балансировки

Консистентная смазка на весь срок службы 

Моторный блок для фрезерного шпинделя



№ Параметр Описание Y Δ

1 P0300 Тип двигателя 1 1

2 P0304 Номинальное напряжение двигателя 350 360

3 P0305 Номинальный ток двигателя 163 154

4 P0307 Номинальная мощность двигателя 70 70

5 P0308 Номинаьный коэфициент мощности двигателя 0,91 0,84

6 P0310 Номинальная частота двигателя 11,5 22

7 P0311 Расчетная частота вращения двигателя 165 326

8 P0320 Ном. ток подмагничивания/ток короткого замыкания двигателя 56,5 76

9 P0322 Макс. число оборотов двигателя 2500 2500

10 P0326 Коэффициент коррекции опрокидывающего момента двигателя 100 60

11 P0341 Момент инерции двигателя 9,61 9,61

12 P0344 Масса мотора 2400 2400

13 P0348 Рабочее число оборотов ослабления поля Vdc = 600 В / n_раб. ослаб.поля 189 370

14 P0350 Сопротивление статора холодное 0.0138 0.046

15 P0353 Дополнительная индуктивность двигателя 0 0

16 P0354
Сопротивл. ротора двигателя холодное / гасящее сопротивл. ось d /

Дв R_L холод / RDd
0,04 0,013

17 P0356 Индуктивность рассеяния статора двигателя / Двиг. L_расс.инд. 1,647 0,543

18 P0358
Паразит.индуктивн. ротора двигателя / гасящее сопротивл. ось d /

Двиг L_Lрасс/LDd
2,796 0,926

19 P0360
Осн.индуктивность двигателя/осн.индуктивность, ось d, насыщенная /

Двиг Lh/Lh d насыщ
47.88 19.24

20 P0391 Адаптация регулятора тока, рабочая точка Kр / I_адапт раб.т. Kр 0 0

21 P0392 Адаптация регулятора тока, рабочая точка Kр адаптированная / I_ад. раб.т. Kр ад 0 180

22 P0393 Адаптация регулятора тока, П-усиление, масштабирование / I_адапт. Kp масш. 100 75

23 P0400 Выбор типа датчика / Выбор типа датчика 9999 9999

24 P0404 Действует конфигурация датчика / Действ.конф.датч. 101010 101010

25 P0408 TM41 эмуляция датчика - число делений 2048 2048

26 P0410 Датчик, инверсия, фактическое значение / Дат.инв.фак. знач. 0 0

27 P0425 Датчик, инверсия, фактическое значение / Дат.инв.фак. знач. 2048 2048

28 P0604 Тепл_мод_двиг 2: датчик порог предупреждения / Мод 2:дат.пор.пред 125 125

29 P0605 Тепл_мод_двиг 2: датчик порог предупреждения 145 145

30 P1082 Макс. число оборотов 2500 2500

31 P1800 Частота импульсов, задание / Част.имп. Задания 4 4



 

 

Техническое задание. 

На поставку специального электрического двигателя шпинделя WEISS 

178509 70KW 

 

 

 

 

 

Техническое задание 

1. Техническое задание определяет технические требования к поставляемому 

электрическому двигателю шпинделя. 

 

1. Общие вопросы 

1.1 Наименование 

объекта 

Общество с ограниченной ответственностью «Фойт 

Гидро» Российская Федерация, Саратовская обл. г. 

Балаково, ул. Подсосенское шоссе зд. 70. 

1.2 Наименование Товара  Специальный электрический двигатель шпинделя 

WEISS 178509 70KW 

1.3 Применение аналогов Рассматриваем. Основные критерии подбора аналога 

изложены в п. 1.5. 

1.4 Назначение товара  Применяется основным шпинделем в вертикально 

обрабатывающем карусельном станке UNIMILL 

14889. Станок типа GANTRY с ЧПУ Sinumerik 840 D 

Sl. 

1.5 Исходные 

данные для 

подбора 

специального 

электродвигате

ля шпинделя 

 

- Охлаждение электрообмоток и подшипников должно 

осуществляться масленым охлаждением и должно 

обеспечивать поддержку давления до 10 бар и проток 

не менее 20 л/мин;  

- Диаметр выходного вала от 120 до 160мм; 

- Длина выходного вала от 165 до 200 мм; 

- Выходной вал должен быть со шпон пазом диной не 

менее 100мм и шириной не менее 25мм. 

- Вал мотора шпинделя должен иметь проходное 

отверстие для подачи СОЖ и иметь возможность 

подключения ротационного соединения. Подключение 

ротационного соединения G3/8 с левой резьбой;  

- Установка двигателя вертикальная выходной вал 



направлен вниз; 

- Рабочий диапазон оборотов от 165 до 2540 об/мин; 

- Инерция всех вращающихся частей не более 12 кгм2; 

- Максимальное биение при вращение осевом и 

радиальном не более 10 мкм. 

- Масса не более 3000 кг. 

- Режимы работы Y Звезда 

Скорость      160   190   320 об/мин 

Частота        11     13    22    Гц 

Напряжение 350   400   400  В 

Ток              160   138   141   А 

Момент        4000 3500  2000 Нм; 

- Режимы работы △ Треугольник 

Скорость      320   1260   2540 об/мин 

Частота        22     85      170    Гц 

Напряжение 360   400     400   В 

Ток              150   140      65    А 

Момент        2026 531      132   Нм; 

- На двигатели должен быть установлен энкодер 

разрешением 2048 импульсов на оборот. 

- Должны быть установлены датчики температуры 

обмотки KTY84; 

- Подключение силовых проводов 

3х U1 

3x V1 

3x W1 

2x PE 

3x U2 

3x V2 

3x W2 

Разъем  

Intercontec 

Typ (1-polig):       S EG A 002 MR XX 00 0001 000 

Typ Gegenstecker S ST A 001; 

- Качество балансировки G0.4; 

- Общий диаметр электродвигателя не более 600мм; 

- Общая высота электродвигателя не более 2400мм; 

 

 1.6. Документация 

исходного электрического 

шпиндельного двигателя 

Приложение А 

Приложение Б 

1.7.    Общие 
(обязательные) 

1. Поставляемый по Договору Товар по-своему 
качеству и комплектности должен соответствовать 



требования к 

электродвигателю(товару) 

ГОСТ, ТУ или ISO установленным на данный вид товара, 
и удостоверяться сертификатом качества и, если 
предусмотрено, утвержденной технической 
документацией и соответствовать требованиям, 
предъявляемым к Товару в соответствии с 
техническими условиями завода-изготовителя; 
2. Поставляемый товар должен быть новым, не 
находившимся в эксплуатации. 

    

Требования 

2.1 Поставщик с момента признания факта окончания поставки, несет гарантийные 

обязательства за качество, соответствие и работоспособность товара не менее 12 

календарных месяцев. 

2.2 Товар должен соответствовать характеристикам, указанным в п. 1.6, в случае 
предложения аналога в КП необходимо указать все параметры. 

 

   

   

   

 

 

 

 


